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Zurucklegung eines Winkelweges p dutch den An- 
schlag 10 a blockiert. Das bedeutet, daB das Planeten- 
rad 7 bei der Weiterbewegung des Transporthebels 9 
im Uhrzeigersinn auf der Verzahnung des feststehen- 
den Zahnscgmentcs 2 sich abrollt, wodurch das 5 
Sonnenrad 5 gedreht wird, mit dem Ergebnis, daB 
das nichtblockierte Zahnsegment 3 den Winkelweg 
2 cx-3 p zuriicklegt, bis es mit seiner Stirnflache 13 an 
dem Stift 10a zur Anlage kommt, der somit zangen- 
ariig von den beiden Zahnsegmenten 2, 3 beidseitig io 
eingeschlossen ist. 

Bei dieser aufeinanderzugerichteten Bewegung der 
Zahnsegmente 2, 3 wird der armartigc Fortsatz des 
Betatigungshebels 15 mitgenommen, so daB der Be- 
tatigungshebel in eine der Lage des Stiftes 10 a ent- 15 
sprechende Winkelstellung ubergefuhrt wird. 

Grundsatzlich sind die Bewegungsverhaltnisse des 
Getriebes so, daB die beiden Zahnsegmente 2, 3 im 
unblockierten Zustand bei einer Winkelbewegung 
des Transporthebels 9 urn den Winkel a im unblok- 20 
kierten Zustand eine zueinander gegenlaufigc Dreh- 
bewegung von der GrdBe des Winkels a ausfiihren. 
Wird ein Zahnsegment blockiert, so fiihrt das andere 
die doppelte Winkelbewegung aus. Die GroBe des 
Winkels a, urn den der Transporthebel hin- und her- 25 
bewegt wird, wird in Abhangigkeit von den Abmes- 
sungen der Anschlage 10 sowie der Lange der Zahn- 
segmente zweckmaBig gewahlt, so daB der jeweils 
eingeschaltete Anschlag in der erwahnten Weise beid- 
seitig zwischen den Stirnflachen 12, 13 der Zahn- 30 
segmente 2, 3 eingeschlossen werden kann. 

In einzelnen Anwendungsfallen ist es erwunscht, 
den Betatigungshebel nach der Uberfiihrung in die 
vorbestimmte Stellung wahrend einer kurzen Zeit- 
spanne in Ruhe zu halten. Dies laBt sich in einfacher 35 
Weise durch entsprechende Steuerung der Antriebs- 
vorrichtung des Transporthebels 9 erreichen, bei- 
spielsweise unter Verwendung eines Rastgetriebes. 

Ein wesentliches Merkmal des neuen Getriebes 
liegt darin, daB der Betatigungshebel 15 aus jeder 40 
Stellung in eine neue Stellung iiberfiihrbar ist, ohne 



daB es notwendig- ware, inn vorher in eine Null- 
stellung zuruckzufiihren. 

Das Einschalten der Stifte 10 kann durch einen 
Elektromagneten gcschchcn, der im einzelnen nicht 
weiter dargestellt ist. Es ist jedoch auch moglich, die 
Einschaltung auf mechanischem Wege vorzunehmen. 
Wie aus F i g. 2 ersichtlich, sind in dem Gehauseteil 
11 eine Anzahl von Stiften 10 im Abstand angeord- 
net, so daB sich eine Vielzahl von vorwahlbaren 
Stellungen ergibt. 

Das neue Stellgetriebe kann, worauf bereits ein- 
gemgs hingewiesen worden ist, universell verwendet 
werden. Besonders originelle Anwendungsmoglich- 
keiten ergeben sich aus der Erkenntnis, mit dem Be- 
tatigungsglied den Kugelkopf einer Kugelkopfschreib- 
maschine zu kuppeln und somit das Stellgetriebe zur 
buchstabengerechten Schaltung des Kugelkopfes zu 
verwenden. Eine andere Anwendungsmoglichkeit ist 
fur numerisch gesteuerte Maschinen und Apparate. 

Patentanspriiche: 

1. Stellvorrichtung mit Planetengetriebe zum 
Ubertragen eines Stellwinkels, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB einerseits im Eingriff mit 
einem frei drehbar gelagerten Sonnenrad (5) zwei 
frei drehbar gelagerte Planetenrader (6, 7) ange- 
ordnet sind, die andcrcrseits mit zwei innen ver- 
zahnten Zahnsegmenten (2, 3) im Eingriff stehen, 
zwischen denen mindestens ein Anschlag (10) ein- 
schaltbar angeordnet ist, und daB das eine 
Planetenrad iiber einen Transporthebel (9) mit 
der mit dem Sonnenrad koaxialen Antriebswelle 
(4) verbunden ist. 

2. Stellvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die beiden Zahnsegmente 
(2, 3) an ihrer Umfangsflache in einem zylindri- 
schen Gehauseteil (1) drehbar gelagert sind. 

3. Stellvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Anschlage (10) 
axial verschieblich gelagerte Stifte sind. 
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